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Waarschuwing
Dit document behandelt het gebruik van de Altivar 38,
enkel uitgerust met:

- De bedieningsterminal VW3 A58101,
- Eventueel een uitbreidingskaart met in- en 
uitgangen VW3 A58201 of VW3 A58202.

Bepaalde functies, menu's en bedrijfswijzen kunnen 
gewijzigd worden indien de regelaar is uitgerust met
andere opties. Raadpleeg daarvoor de documentatie die 
bij elk van deze opties hoort.
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Toegang tot de menu's - Programmeerprincipe

 

Taal :

 

Dit menu is toegankelijk ongeacht de stand van de schakelaar, het kan gewijzigd worden in stilstand of in bedrijf.

Voorbeeld:

Keuzemogelijkheden: Engels (fabrieksinstelling), Frans, Duits, Spaans, Italiaans.

 

Programmeerprincipe :

 

Het principe is altijd hetzelfde, met 1 of 2 niveaus :

• 1 niveau: zie het bovenstaande voorbeeld "language".
• 2 niveaus: zie het onderstaande voorbeeld "acceleration".

ENT

LANGUAGE
LnG

English
LnG

Italiano
LnG

Italiano
LnG

English
LnG

ESC

ENT ESC

 Geheugenopslag
van de nieuwe keuze

Terugkeer naar de
 voordien opgeslagen keuze

ENT

Acceleration      s
ACC

Acceleration      s
3.0

Acceleration      s
3.1

Acceleration      s
3.1

Acceleration      s
3.0

2.ADJUST

SEt

ESC

ENT

ENT

ESC

ESC

Hoger (of          Lager)

Geheugenopslag
van de nieuwe

waarde

Terugkeer naar de
waarde
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De Macroconfiguraties

 

Deze parameter kan altijd bekeken worden en geeft aan of de bestemming van een ingang of uitgang werd
gewijzigd.
Macroconfiguratie fabriek = Variabel koppel.

 

Personalisering van de configuratie :

 

De configuratie van de regelaar kan gepersonaliseerd worden door de bestemming van de ingangen en
uitgangen te wijzigen in het menu Affectation I / U, dat toegankelijk is via de programmeerfunctie
(vergrendelingsschakelaar in de stand          ).
Deze personalisering wijzigt de weergegeven waarde van de macroconfiguratie: 

weergave van

 

Bestemmingen van de ingangen / uitgangen in macroconfiguratie Variabel koppel

 

Logische ingang LI1 voorwaartse draairichting Logische ingang LI5 schakelen van hellingen

Logische ingang LI2 achterwaartse draairichting Logische ingang LI6 niet toegewezen

Logische ingang LI3 fout reset Analoge ingang  AI3 of sommerende referenties

Logische ingang LI4 niet toegewezen Ingangen A, A+, B, B+ sommerende referenties

Analoge ingang AI1 motorfrequentie Logische uitgang LO hoge snelheid bereik

Analoge ingang AI2 sommerende referenties Analoge uitgang AO motorstroom

Relais R1 fout regelaar

Relais R2 regelaar in bedrijf

Analoge uitgang AO1 motorfrequentie

De grijs gearceerde toewijzingen verschijnen indien een I/O uitbreidingskaart is geïnstalleerd.

CUS:Customised
CFG
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Display Menu

 

Display Menu 

 

(keuze van de parameter die wordt weergegeven in bedrijf)

 

De volgende parameters zijn toegankelijk ongeacht de stand van de schakelaar, in stilstand of in bedrijf.

Code Functie Eenheid

 

Var. state

 

–

  

------------    

rrrrddddYYYY

rrrrUUUUnnnn

AAAACCCCCCCC

ddddEEEECCCC

CCCCLLLLIIII

ddddCCCCbbbb

nnnnSSSStttt

OOOObbbbrrrr

 

Toestand van de regelaar: geeft een fout aan, of de bedrijfsfase van de motor:
rdY = regelaar klaar,
rUn = motor in normaal bedrijf of werkingscommando aanwezig en referentie nul, 
ACC = in versnelling, 
dEC = in vertraging, 
CLI = in stroombegrenzing,
dCb = in afremming door DC injectie,
nSt = in commando vrij uitlopen, 
Obr = remmen met aanpassing van de vertragingshelling (zie het "drive" Menu).

  

FFFFrrrrHHHH

 

Freq Ref.

 

Hz

Frequentie referentie

  

rrrrFFFFrrrr

 

Freq. Output

 

Hz

Uitgangsfrequentie toegepast op de motor

  

SSSSPPPPdddd

 

Motor speed

 

rpm

Motorsnelheid geraamd door de regelaar

  

LLLLCCCCrrrr

 

Motor current

 

A

Motorstroom

  

UUUUSSSSPPPP

 

Machine speed

 

–

Machinesnelheid geraamd door de regelaar. Zij staat in verhouding tot rFr, volgens een coëfficiënt USC die 
aangepast kan worden in het "Adjust" Menu. Dit maakt de weergave mogelijk van een waarde die 
overeenkomt met de toepassing (bijvoorbeeld meters / seconde). Opgelet, indien USP groter wordt dan 
9999, wordt de weergegeven waarde gedeeld door 1000.

  

OOOOPPPPrrrr

 

Output Power

 

%

Vermogen geleverd door de motor, geraamd door de regelaar. 100% komt overeen met het nom. vermogen.

  

UUUULLLLnnnn

 

Line Voltage

 

V

Netspanning

  

ttttHHHHrrrr

 

Motor thermal

 

%

Thermische toestand: 100 % komt overeen met de nominale thermische toestand van de motor. 
Boven 118 % wordt de regelaar uitgeschakeld in fout OLF (overbelasting motor).

  

ttttHHHHdddd

 

Drive thermal

 

%

Thermische toestand van de regelaar: 100 % komt overeen met de nominale thermische toestand 
van de regelaar. Boven 118 % wordt de regelaar uitgeschakeld in fout OHF (oververhitting 
regelaar). Hij kan opnieuw worden ingeschakeld wanneer de waarde is gezakt tot beneden 70 %.

  

LLLLFFFFtttt

 

Last Fault

 

–

Toont de laatste fout die zich heeft voorgedaan.

  

LLLLFFFFrrrr

 

Freq. Ref.

 

Hz

Deze instelparameter verschijnt in de plaats van de parameter FrH wanneer de lokale bediening is 
geactiveerd: parameter LCC van het Control Menu.

  

AAAAPPPPHHHH

 

Consumption

 

kWh of MWh

Verbruikte energie.

  

rrrrttttHHHH

 

Run Time

 

h

Onafgebroken bedrijfsduur (motor onder spanning), in uren.
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Adjust Menu

 

Dit menu is toegankelijk in de standen  en  van de schakelaar. Wijzigen van de
instelparameters is mogelijk in stilstand OF in bedrijf. Let erop dat wijzigingen terwijl de apparatuur in
bedrijf is, geen gevaar opleveren. Voer ze bij voorkeur uit in stilstand.
De lijst van de instelparameters die toegankelijk zijn in fabrieksinstelling zonder dat een 

             I/O-uitbreidingskaart aanwezig is.

(1) In komt overeen met de nominale stroom van de regelaar vermeld in de catalogus en op het kenplaatje.

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

  

LLLLFFFFrrrr

 

Freq. Ref. - Hz

 

LSP tot HSP –

Verschijnt wanneer de lokale bediening geactiveerd is: parameter 

 

LCC

 

 van het Control Menu

  

AAAACCCCCCCC

ddddEEEECCCC

 

Acceleration - s
Deceleration - s

 

0,05 tot 999,9
0,05 tot 999,9

3 s
3 s

Duur van de versnellings- en vertragingshellingen (van 0 tot de nominale motorfrequentie (FrS)).

  

LLLLSSSSPPPP

 

Low Speed - Hz

 

0 tot HSP 0 Hz

Lage snelheid

  

HHHHSSSSPPPP

 

High Speed - Hz

 

LSP tot tFr 50 Hz

Hoge snelheid: let erop dat deze instelling geschikt is voor de motor en de toepassing.

  

FFFFLLLLGGGG

 

Gain - %

 

0 tot 100 20

Versterking van de frequentielus: maakt het mogelijk de snelheid van de snelheidsovergangen van de 
machine aan te passen in functie van de bewegingscyclus. Voor machines met een groot weerstands-
koppel of een aanzienlijke massatraagheid, met snelle cycli, de versterking geleidelijk verhogen.

  

SSSSttttAAAA

 

Stability - % 0 tot 100 20

Maakt het mogelijk het bereiken van het normale bedrijf na een snelheidsovergang aan te passen 
in functie van de bewegingscyclus van de machine. De stabiliteit geleidelijk verhogen om 
snelheidsoverschrijdingen te laten verdwijnen.

IIIIttttHHHH Thermal Current - A 0,25 tot 1,1 In (1) Volgens kaliber regelaar

Stroom gebruikt voor de thermische beveiliging van de motor. Stel ItH af op de nominale 
stroomsterkte afgelezen van de kentekenplaat van de motor.

ttttddddCCCC DC-Inj.Time - s 0 tot 30 s Cont 0,5 s

Duur van het remmen door gelijkstroominjectie. Indien de waarde verhoogd wordt tot boven 30 s, weer-
gave van "Cont", voor permanente stroominjectie. De injectiestroom wordt gelijk aan SdC na 30 s

FFFFFFFFtttt Trip Treshold NST - Hz 0 tot HSP 0 Hz

Uitschakeldrempel van het vrij uitlopen: bij een vraag tot stop op helling of snelle stop, wordt het 
geselecteerde type stop geactiveerd tot de snelheid onder deze drempel daalt. Onder deze drempel 
wordt het vrij uitlopen geactiveerd.

JJJJPPPPFFFF

JJJJFFFF2222

JJJJFFFF3333

Jump Freq - Hz 0 tot HSP 0 Hz

Uitgesloten frequentie: verhindert langdurige werking binnen een frequentiebereik van ± 2,5 Hz rondom 
JPF. Deze functie maakt het mogelijk een kritieke snelh. uit te sluiten die een resonantie veroorzaakt.

UUUUSSSSCCCC Machine Coef. 0,01 tot 100 1

Coëfficiënt toegepast op de parameter rFr (uitgangsfrequentie toegepast op de motor) die de 
weergave van de machinesnelheid door de parameter USP mogelijk maakt: USP = rFr x USC

ttttLLLLSSSS LSP-Time - s 0 tot 999.9 0 (geen tijdsbegrenzing)

Bedrijfsduur aan lage snelheid. Na een werking aan LSP gedurende de ingestelde tijd, wordt 
automatisch de stop van de motor gevraagd. De motor start weer op indien de frequentiereferentie 
groter is dan LSP en indien nog steeds een bedrijfscommando aanwezig is. Opgelet, de waarde 0 
komt overeen met een onbegrensde duur.
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Adjust Menu

De volgende parameters kunnen toegankelijk zijn na een nieuwe toewijzing van de ingangen / uitgangen van het
basisproduct of na een wijziging van de instellingen.

(1) In komt overeen met de nominale stroom van de regelaar vermeld in de catalogus en op het kenplaatje 
van de regelaar.

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

AAAACCCC2222 Accel. 2 - s 0.05 tot 999.9 5 s

2de Tijd van de versnellingshelling

ddddEEEE2222 Decel. 2 - s 0.05 tot 999.9 5 s

2de Tijd van de vertragingshelling. Deze parameters zijn toegankelijk indien de drempel voor 
hellingsschakeling (parameter Frt) verschilt van 0 Hz of indien een logische ingang is toegewezen 
aan de hellingsschakeling.

SSSSddddCCCC DC Stop Current - A 0,1 tot 1,1 In (1) Volgens kaliber regelaar

Waarde van de remstroom door DC injectie toegepast na 30 seconden indien tdC = Cont.

Let erop dat de motor deze stroom aankan zonder oververhit te raken.

IIIIddddCCCC DC Injection Current - A 0,1 tot 1,1 In (1) Volgens kaliber regelaar

Waarde van de remstroom voor DC injectie. Deze parameter is toegankelijk indien een logische 
ingang is toegewezen aan de stop door DC injectie. Na 30 seconden wordt de injectiestroom 
begrensd tot 0,5 Ith indien hij is ingesteld op een grotere waarde.

PPPPFFFFLLLL U/f Profile - % 0 tot 100% 20%

Maakt het mogelijk de U/f verhouding aan te passen wanneer de functie energiebesparing werd 
uitgeschakeld. (parameter nld zie blz. 12)

SSSSPPPP2222 Preset Speed 2- Hz LSP tot HSP 10 Hz

2de Voorkeuze snelheid

SSSSPPPP3333 Preset Speed 3- Hz LSP tot HSP 15 Hz

3de Voorkeuze snelheid

SSSSPPPP4444 Preset Speed 4- Hz LSP tot HSP 20 Hz

4de Voorkeuze snelheid

SSSSPPPP5555 Preset Speed 5- Hz LSP tot HSP 25 Hz

5de Voorkeuze snelheid

SSSSPPPP6666 Preset Speed 6- Hz LSP tot HSP 30 Hz

6 de Voorkeuze snelheid

SSSSPPPP7777 Preset Speed 7- Hz LSP tot HSP 35 Hz

7de Voorkeuze snelheid

SSSSPPPP8888 Preset Speed 8- Hz LSP tot HSP 50 Hz

8ste Voorkeuze snelheid

UUUUFFFFrrrr RI Compens. - % 0 tot 800% 0%

UUUUFFFFrrrr    verschijnt enkel indien de parameter SPC (speciale motor) van het Drive Menu is ingesteld 
op "yes". Maakt het mogelijk de waarde aan te passen die wordt gemeten bij de automatische 
instelling en overeenkomt met de waarde 100 %.

JJJJOOOOGGGG Jog Freq. - Hz 0 tot 10 Hz 10 Hz

Bedrijfsfrequentie in JOG-functie

JJJJGGGGtttt JOG Delay - s 0 tot 2 s 0.5 s

Vertraging om onstabiliteit tegen te gaan tussen twee opeenvolgende JOG-functies
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Adjust Menu

(1) In komt overeen met de nominale stroom van de regelaar vermeld in de catalogus en op het kenplaatje 
van de regelaar.

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

ddddttttSSSS Tacho coeff. DT 1 tot 2 1

Vermenigvuldigingscoëfficiënt van de terugkoppeling verbonden aan de tachodynamofunctie:

dtS =

rrrrPPPPGGGG PI Prop. Gain 0,01 tot 100 1

Proportionele versterking van de PI-regeling

rrrrIIIIGGGG PI Int. Gain  0,01 tot 100 /s 1 /s

Integrale versterking van de PI-regeling

FFFFbbbbSSSS PI Coeff. 1 tot 100 1

Vermenigvuldigingscoëfficiënt van de PI-terugkoppeling

PPPPIIIICCCC PI Inversion no - yes no

Omkering van de correctierichting van de PI-regeling
no: normaal     yes: omgekeerd

FFFFttttdddd Freq level att. - Hz LSP tot HSP 50 Hz

Frequentiedrempel motor waarboven de logische ingang overgaat in toestand 1

FFFF2222dddd Freq level 2 - Hz LSP tot HSP 50 Hz

Frequentiedrempel 2: zelfde functie als Ftd, voor een 2de frequentiewaarde

CCCCttttdddd Current Level att. - A 0 tot 1,1 In (1) 1,1 In (1)

Stroomdrempel waarboven de logische uitgang of het relais overgaat in toestand 1

ttttttttdddd Therm Level att. - % 0 tot 118% 100%

Drempel van de thermische toestand van de motor waarboven de logische uitgang of het relais 
overgaat in toestand 1

PPPPSSSSPPPP PI Filter - s 0,0 tot 10,0 0 s

Maakt het mogelijk de tijdconstante van de filter op de PI-terugkoppeling in te stellen

PPPPIIII2222 PI2 reference - % 0 tot 100 % 30 %

2de Voorkeuze referentie van de PI, wanneer een logische ingang werd toegewezen aan de functie 
4 voorkeuze PI-referenties.
100 % = max. process      0 % = min. process

PPPPIIII3333 PI3 reference - % 0 tot 100 % 60 %

3de Voorkeuze referentie van de PI, wanneer een logische ingang werd toegewezen aan de functie 
4 voorkeuze PI-referenties.
100 % = max. process
0 % = min. process

ddddttttdddd Thermal Detection 0 tot 118 % 105 %

Drempel van de thermische toestand van de regelaar waarboven de logische uitgang of het relais 
overgaat in toestand 1.

De grijs gearceerde parameters verschijnen indien een I/O uitbreidingskaart is geïnstalleerd.

9
  dynamospanning aan maximumsnelheid 
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Drive Menu

Dit menu is toegankelijk in de stand  van de schakelaar.
De parameters kunnen enkel gewijzigd worden in stilstand, met de regelaar vergrendeld.

De optimalisering van de aandrijfprestaties wordt bekomen: :
- door de waarde afgelezen van de kentekenplaat in te voeren in het Drive Menu,
- door de autotuning in te schakelen (op een standaard asynchrone motor).

(1) In komt overeen met de nominale stroom van de regelaar vermeld in de catalogus en op het kenplaatje.

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

UUUUnnnnSSSS Nom. Mot. Voltage - V 200 tot 480 V 400 V

Nominale motorspanning afgelezen van het kenplaatje. Het instelbereik is afhankelijk van het model 
van de regelaar.

FFFFrrrrSSSS Nom. Mot Freq. - Hz 10 tot 500 Hz 50 Hz

Nominale motorfrequentie afgelezen van het kenplaatje

nnnnCCCCrrrr Nom. Mot Current - A 0,25 tot 1,1 In (1) volgens kaliber regelaar

Nominale motorstroom afgelezen van het kenplaatje

nnnnSSSSPPPP Nom. Mot Speed - rpm 0 tot 9999 rpm volgens kaliber regelaar

Nominale motorsnelheid afgelezen van het kenplaatje

CCCCOOOOSSSS Mot Cos Phi 0,5 tot 1 volgens kaliber regelaar

Cosinus Phi van de motor afgelezen van het kenplaatje

ttttUUUUnnnn Auto Tuning no - yes no 

Maakt het mogelijk een autotuning van de motor uit te voeren nadat deze parameter op "yes" werd 
gezet. Zodra de autotuning gebeurd is, verandert de parameter automatisch in "done", of in "no" in 
geval van fout.
Opgelet: de autotuning gebeurt enkel indien geen enkele bediening wordt gebruikt. Indien een 
functie "vrij uitlopen" of "snelle stop" is toegewezen aan een logische ingang, moet deze ingang op 
1 gezet worden (actief op 0).

ttttFFFFrrrr Max. Freq - Hz 10 tot 500 Hz 60 Hz

Maximale uitgangsfrequentie. De maximumwaarde is afhankelijk van de schakelfrequentie. Zie 
parameter SFR (Aandrijving Menu)

nnnnLLLLdddd Energysaving no - yes yes

Optimaliseert het motorrendement. 

FFFFddddbbbb I lim Adapt. no - yes no

Aanpassing van de begrenzingsstroom in functie van de uitgangsfrequentie (ventilatietoepassingen 
waar de belastingscurve evolueert in functie van de gasdichtheid).

bbbbrrrrAAAA Dec Ramp Adapt no - yes yes

De activering van deze functie maakt het mogelijk de vertragingstijd automatisch te verhogen indien 
deze werd ingesteld op een te geringe waarde rekening gehouden met de massatraagheid van de 
belasting, waardoor overgang op fout ObF voorkomen wordt. Deze functie kan incompatibel zijn 
met een positionering op een helling en met het gebruik van een remweerstand.

FFFFrrrrtttt Ramp Switch 2 - Hz 0 tot HSP 0 Hz

Schakelfrequentie van de helling. Wanneer de uitgangsfrequentie groter wordt dan Frt, zijn de 
hellingstijden die worden gebruikt AC2 en dE2.
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Drive Menu

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

SSSStttttttt Type of stop STN - FST - NST - DCI STN

Type stop.
Bij een vraag tot stoppen wordt het type stop geactiveerd tot aan drempel FFt ("Adjust" Menu). 
Onder deze drempel gebeurt het stoppen in vrij uitlopen.
STN : op helling.
FST : snelle stop.
NST : vrij uitlopen.
DCI : stop door gelijkstroominjectie.

rrrrPPPPtttt Ramp Type LIN - S - U LIN

Bepaalt het verloop van de versnellings- en vertragingshellingen.
LIN : lineair    S : in S-vorm    U : in U-vorm

ddddCCCCFFFF DEC Ramp Coeff. 1 tot 10 4

Verminderingscoëfficiënt van de vertragingstijd wanneer de functie snelle stop actief is

CCCCLLLLIIII Intern ILim. - A 0 tot 1,1 In (1) 1,1 In

De stroombegrenzing maakt het mogelijk de opwarming van de motor te beperken.

AAAAddddCCCC Auto DC Inj. no - yes yes

Maakt het mogelijk het automatisch remmen door gelijkstroominjectie bij stop uit te schakelen.

PPPPCCCCCCCC Mot. P Coeff. 0,2 tot 1 1

Bepaalt de verhouding tussen het nominale vermogen van de regelaar en de motor met het kleinste 
vermogen wanneer een logische ingang is toegewezen aan de functie schakeling van motoren.

HSP

t
0

t2

t1

f (Hz)

HSP

t
0

t2

t1

f (Hz)

HSP

t
0

t2

t1

f (Hz)

HSP

t
0

t2

t1

f (Hz)

De afrondingscoëfficiënt is vast,
met t2 = 0,6 x t1 met t1 =
ingestelde hellingstijd.

Hellingen in S-vorm

Hellingen in U-vorm
De afrondingscoëfficiënt is vast,
met t2 = 0,5 x t1 met t1 =
ingestelde hellingstijd.
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Drive Menu

(1) Yes indien SSSSFFFFtttt = LLLLFFFF,  no indien SSSSFFFFtttt = HHHHFFFF1111 of HHHHFFFF2222l

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

SSSSFFFFtttt Sw. Freq. LF-HF1-HF2 LF

Maakt het mogelijk een laagfrequente (LF) of hoogfrequente (HF1 of HF2) schakelfrequentie te kiezen. Het 
type schakelfrequentie HF1 is bestemd voor toepassingen met een geringe werkingsfactor zonder 
deklassering van de regelaar. Indien de thermische toestand van de regelaar 95 % overschrijdt, gaat de 
frequentie automatisch over op 2 of 4 kHz, afhankelijk van het kaliber van de regelaar. Wanneer de 
thermische toestand van de regelaar terug daalt tot 70 %, wordt de gekozen schakelfrequentie hersteld. 
Het type schakelfrequentie HF2 is bestemd voor toepassingen met een hoge werkingsfactor met 
deklassering van de regelaar met een kaliber: de aandrijfparameters worden automatisch evenredig 
aangepast (koppelbegrenzing, thermische stroom,...). 

De wijziging van deze parameter leidt tot een terugkeer naar de fabrieksinstellingen 
voor de parameters:
• nCr, CLI, Sfr, nrd (Drive Menu) 
• ItH, IdC,Ctd (Adjust Menu).

SSSSFFFFrrrr Sw. Freq.-kHz 0.5-1-2-4-8-12-16 kHz Volgens kaliber regelaar

Maakt het mogelijk de schakelfrequentie te kiezen. Het instelbereik is afhankelijk van de parameter SFt.
Indien SFt = LF: 0,5 tot 2 of 4 kHz, volgens het kaliber van de regelaar.
Indien Sft = HF1 of HF2: 2 of 4 tot 16 kHz, volgens het kaliber van de regelaar.
De maximale bedrijfsfrequentie (tFr) is begrensd volgens de schakelfrequentie :

nnnnrrrrdddd Noise Reduct. no - yes (1)

Deze functie moduleert op willekeurige wijze de schakelfrequentie om het motorgeluid te 
verminderen.

SSSSPPPPCCCC Special Motor no - yes-PSM no

Deze functie is toegankelijk als de energiebesparing is uitgeschakeld. Te gebruiken voor een 
motorvoeding in spanning-/frequentieverhouding met regeling van de RI-compensatie door 
parameter U F r in het "Adjust" Menu. Voor PSM: zij verhindert de detectie van "Open phase failure 
(OPF)" (in het bijzonder nuttig voor kleine motoren).
No: normale motor.
Yes: speciale motor.
PSM: kleine motor.

Voer een autotuning uit.

PPPPGGGGtttt PG Type INC-DET DET

Bepaalt het type opnemer dat wordt gebruikt wanneer een I/O optiekaart voor 
encoderterugkoppeling is geïnstalleerd:
INC: incrementele sensor (A, A+, B, B+ zijn bedraad).
DET: detector (alleen A is bedraad)

PPPPLLLLSSSS Num. Pulses 1 tot 1024 1024

Bepaalt het aantal impulsen per rotatie van de opnemer.

De grijs gearceerde parameters verschijnen indien een I/O-uitbreidingskaart VW3 A58202 is 
geïnstalleerd.

SFr(kHz) 0.5 1 2 4 8 12 16

tFr (Hz) 62 125 250 500 500 500 500
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Control Menu

Dit menu is toegankelijk in de stand   van de schakelaar. De parameters kunnen enkel gewijzigd worden
in stilstand, met de regelaar vergrendeld.

Deze keuze verschijnt enkel indien de 2-draadssturing is geconfigureerd.

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

ttttCCCCCCCC Term. Stripcon 2W- 3W (2-draads - 3-draads) 2W

Configuratie van de klemmensturing: 2-draadssturing of 3-draadssturing.
De wijziging van deze parameter vergt een dubbele bevestiging, vermits zij een nieuwe 
toewijzing van de logische ingangen met zich meebrengt. Tussen de 2- draadssturing en de 3-
draadssturing verschuiven de toewijzingen van de logische ingangen met een ingang. De 

bestemming van LI3 in 2-draadssturing, wordt de bestemming van LI4 in 3-draadssturing. In 3-
draadssturing kunnen de ingangen LI1 en LI2 niet opnieuw worden toegewezen .

De grijs gearceerde ing. / uitg. zijn toegankelijk indien een I/O-uitbreidingskaart is geïnstalleerd.
3-draadssturing (impulsbediening: een impuls volstaat om een startcommando te geven).
Deze keuze maakt de functie "automatic restart" onmogelijk.
Vb. van de bedrading:
LI1 : stop
LI2 : voorwaarts
LIx : achterwaarts

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

ttttCCCCtttt Type 2 wire LEL-TRN-PFo LEL

Bepaalt het type 2-draadssturing: 
- functie van de toestand van de logische ingangen (LEL: niveaudetectie)
- functie van een wijziging in toestand van de logische ingangen (TRN: overgangsdetectie)
- functie van de toestand van de logische ingangen, waarbij de voorwaartse draairichting altijd 

voorrang heeft over de achterwaartse draairichting (PFo: prioriteit FW)
Voorbeeld van de 
bedrading :
LI1 : voorwaarts
LIx : achterwaarts 

rrrrllllnnnn RV Inhib. no - yes no

• Verhindert de werking in tegenovergestelde richting van de richting bediend door de logische 
ingangen, zelfs indien deze omkering wordt gevraagd door een optel- of regelfunctie.

• Verhindert de achterwaartse draairichting indien die wordt bediend door de toets FWD/REV op de terminal .

De grijs gearceerde parameters verschijnen indien een I/O-uitbreidingskaart met is 
geïnstalleerd.

Macroconfiguratie Variabel koppel

LI1 STOP

LI2 RUN voorwaartse draairichting

LI3 RUN achterwaartse draairichting

LI4 Reset fout

LI5 schakeling van helling

LI6 niet toegewezen

24 V LI1 LI2 LIx
Klemmenblok sturing ATV58

Klemmenblok sturing ATV58
24 V LI1 LIx
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Control Menu

(1) De uitgang AO is beschikbaar als een I/O-uitbreidingskaart is geïnstalleerd.

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

bbbbSSSSPPPP Deadb./pedst. no
BNS: bodembegrenzing
BLS: piekbegrenzing

no

Beheer van de werking in lage snelheid :

CCCCrrrrLLLL

CCCCrrrrHHHH

AI2 Mini Ref.- mA
AI2 Maxi Ref.- mA

0 tot 20 mA
4 tot 20 mA

4 mA
20 mA

Minimum- en maximumwaarden van het signaal op ingang AI2
Deze twee parameters maken het mogelijk het signaal te bepalen dat wordt verstuurd op AI2. Het is 
onder andere mogelijk de ingang te configureren voor een signaal 0 - 20 mA, 4 - 20 mA, 20 - 4 mA.

AAAAOOOOLLLL

AAAAOOOOHHHH

AO Mini Val. - mA
AO Maxi Val. - mA

0 tot 20 mA
0 tot 20 mA

0 mA
20 mA

Minimum- en maximumwaarden van het signaal op de uitgangen AO 
en AO1 (1).
Deze twee parameters maken het mogelijk het uitgangssignaal te 
bepalen op AO en AO1. Vb.: 0 - 20 mA, 4 - 20 mA, 20 - 4 mA. 

Referentie

Neen

0

LSP

HSP

100 %

F : motorfrequentie

Referentie

Bodembegrenzing
(BNS)

0

LSP

HSP

100 %

F : motorfrequentie

Referentie

Piekbegrenzing
(BLS)

0

LSP

HSP

100 %

F : motorfrequentie

AI 2
(mA)

0

LSP

HSP

CrL CrH 20

Frequentie

AO (mA)
0

Max.

AOL AOH 20

Parameter
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Control Menu

Code Beschrijving Instelbereik Fabrieksinstelling

SSSSttttrrrr Save Ref. NO-RAM-EEP NO

Deze functie is gekoppeld aan de functie sneller/trager, en maakt het mogelijk de referentie op te 
slaan in het geheugen: wanneer de stuurcommando's verdwijnen (geheugenopslag in RAM) of 
wanneer het voedingsnet wegvalt (geheugenopslag in EEPROM) Bij de volgende start wordt als 
snelheidsreferentie de laatst opgeslagen referentie gebruikt.

LLLLCCCCCCCC Keypad Com. no - yes no

Maakt het mogelijk de bediening van de regelaar via de terminal te activeren. De toetsen STOP/
RESET, RUN en FWD/REV zijn actief. De snelheidsreferentie wordt gegeven door de parameter 
LFr. Alleen de commando's vrij uitlopen, snelle stop en stop door injectie blijven actief op het 
klemmenblok. Indien de verbinding regelaar / terminal wordt verbroken, wordt de regelaar 
vergrendeld in fout SLF.

PPPPSSSStttt STOP Prior.  no - yes yes

Deze functie geeft de prioriteit aan de toets STOP, ongeacht het bedieningskanaal (klemmenblok 
of communicatiebus).
Om de parameter PSt te veranderen in "no":
1 - geef "no" weer
2 - druk op de toets "ENT"
3 - de regelaar geeft weer "Zie handleiding"
4 - druk op ▲ vervolgens op ▼ vervolgens op "ENT"
Voor toepassingen met continue "processen" is het aanbevolen de toets buiten gebruik te stellen 
(instelling op "no")

AAAAdddddddd Drive Adress 0 tot 31 0

Adres van de regelaar wanneer hij gestuurd wordt via de verbinding van de terminalstekker 
(behalve bedieningsterminal en programmeerterminal)

ttttbbbbrrrr BdRate RS485 9600-19200 19200

Transmissiesnelheid over de seriële RS485-verbinding (wordt toegepast vanaf de volgende 
inschakeling).
9600 bit/seconde
19200 bit/seconde

Indien ttttbbbbrrrr ≠ 19200, is het gebruik van de terminal niet meer mogelijk. Om de terminal 
opnieuw te activeren, ttttbbbbrrrr opnieuw configureren op 19200 via de seriële verbinding 
of een terugkeer naar de fabrieksinstellingen uitvoeren (zie blz. 35).

rrrrPPPPrrrr Reset Counters no-APH-RTH no

Reset van de kWh of de bedrijfsduur.
No : no
APH : reset van de kWh
RTH : reset van de bedrijfsduur
Het resetcommando moet bevestigd worden door de toets "ENT" in te drukken.
De bewerking van APH en RTH is onmiddellijk, nadien keurt de parameter automatisch terug naar 
"no".
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I/O Menu 

Dit menu is toegankelijk in de stand   van de schakelaar.
De toewijzingen kunnen enkel gewijzigd worden in stilstand, met de regelaar vergrendeld.

De ingangen en uitgangen die worden voorgesteld in het menu, zijn afhankelijk van de I/U-kaarten die
eventueel in de regelaar geïnstalleerd zijn, en van de keuzes die vooraf gemaakt werden in het Bediening
Menu.

Samenvattende tabel van de toewijzingen van de logische ingangen (behalve keuze

2-draads / 3-draads)

OPGELET: Indien een logische ingang is toegewezen aan "Freewheel Stop" of "Fast Stop", kan het
starten enkel gebeuren door deze ingang te verbinden met + 24 V, vermits deze stopfuncties actief
zijn bij toestand 0 van de ingangen.

Code Functie

LLLLIIII2222 Assign   LI2

Zie samenvattende tabel en beschrijving van de functies.

Optionele I/O-uitbreidingskaarten 2 logische ingangen LI5 - LI6

Regelaar zonder optiekaart 3 logische ingangen LI2 tot LI4

NO:Not assigned (Niet toegewezen) X

RV:Reverse (Achterwaartse draairichting) X

RP2:Switch Ramp 2 (Schakeling van helling) X

JOG:JOG Impuls. (JOG-functie) X

+SP:+Speed (Sneller) X

-SP:-Speed (Trager) X

PS2:2 Preset Speeds (2 voorkeuze snelheden) X

PS4:4 Preset Speeds (4 voorkeuze snelheden) X

PS8:8 Preset Speeds (8 voorkeuze snelheden) X

NST:Freewheel Stop (Vrij uitlopen) X

DCI:DC Inj. (Stop door injectie) X

FST:Fast Stop (Snelle stop) X

CHP:Multi Mot. (Schakeling van motoren) X

FLO:Forced Local (Lokaal gedwongen werking) X

RST:Fault Reset (Wissen van de fouten) X

RFC:Auto/Manu (Schakelen van de referenties) X

ATN:Autotune (Automatische instelling) X

PAU:AutoManu PID (Automatisch - handmatig PI) Indien een AI = PIF X

PR2:2 Preset PID (2 voorkeuze PI-ref.) Indien een AI = PIF X

PR4:4 Preset PID (4 voorkeuze PI-ref.) Indien een AI = PIF X

EDD:Ext. Fault (externe fout) X
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I/O Menu

Samenvattende tabel van de toewijzingen van de analoge ingangen en encoder 

(1) NB: Het menu voor toewijzing van de encoderingang A+, A-, B+, B- heeft als titel "Assign AI3".

Samenvattende tabel van de toewijzingen van de logische uitgangen

Optionele I/O-uitbreidingskaarten Analoge 
ingang

 AI3

Ingang 
encoder A+, 
A-, B+, B-

(1)

Regelaar zonder optiekaart Analoge 
ingang

 AI2

NO:Not Assigned (Niet toegewezen) X X X

FR2:Speed Ref. 2 (Snelheidsreferentie 2) X X

SAI:Summed Ref. (Optelreferentie) X X X

PIF:PI Regulator (Terugkoppeling v.d. PI-regeling) X X

PIM:PI Man Ref. (handmatige snelheidsref. PI)
Indien een AI = PIF

X

SFB:Tacho Feedback (Tachodynamo) X

PTC:Therm. Sensor (PTC-sondes) X

RGI:PG Feedback (Terugkoppeling encoder of
detector)

X

Optionele I/O-uitbreidingskaart Logische 
uitgang LO

Regelaar zonder optiekaart Relais R2

NO:Not Assigned (Niet toegewezen) X X

RUN:Drive Running (Regelaar in bedrijf) X X

OCC:Output Cont. (Bediening stroomafwaartse contactor) X X

FTA:Freq. Attain (Frequentiedrempel bereikt) X X

FLA:HSP Attained (HSP bereikt) X X

CTA:I Attained (Stroomdrempel bereikt) X X

SRA:FRH Attained (Frequentiereferentie bereikt) X X

TSA:Mtr Therm. Lve (Thermische drempel motor bereikt) X X

APL:4-20 mA Loss (Verlies referentie 4 / 20 mA) X X

F2A:F2 Attained (Frequentiedrempel 2 bereikt) X X

tAd:Drive thermal (Thermische drempel regelaar bereikt) X X
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I/O Menu

Samenvattende tabel van de toewijzingen van de analoge uitgang

Na een nieuwe toewijzing van de in- en uitgangen, verschijnen de parameters die gekoppeld zijn aan
de functie automatisch in de menu's en geeft de macroconfiguratie "CUS: customised" aan. Sommige
nieuwe toewijzingen laten nieuwe instelparameters verschijnen die u niet mag vergeten af te stellen in
het Adjust Menu:

Optionele I/O-uitbreidingskaart Analoge uitgang AO

Regelaar zonder optiekaart Analoge uitgang AO1

NO:Not Assigned (Niet toegewezen) X

OCR:Motor Current (Motorstroom X

OFR:Motor Freq. (Motorsnelheid) X

ORP:Output Ramp (Uitgang helling) X

ORS:Signed Ramp (Uitgang getekende helling) X

OPS:PI Ref. (Uitgang referentie PI) Indien een AI = PIF X

OPF:PI Feedback (Uitgang terugkoppeling PI) Indien een AI = PIF X

OPE:PI Error (Uitgang fout PI) Indien een AI = PIF X

OPI:PI Integ. (Integrale uitgang PI) Indien een AI = PIF X

OPR:Motor Power (Motorvermogen) X

THR:Motor Thermal (Thermische toestand motor) X

THD:Drive Thermal (Thermische toestand regelaar) X

E /S Toewijzingen In te stellen parameters

LI RP2 Schakeling van de helling AAAACCCC2222    ddddEEEE2222

LI JOG JOG-functie JJJJOOOOGGGG    JJJJGGGGtttt

LI PS2 2 voorkeuze snelheden SSSSPPPP2222

LI PS4 4 voorkeuze snelheden SSSSPPPP2222----SSSSPPPP3333----SSSSPPPP4444

LI PS8 8 voorkeuze snelheden SSSSPPPP5555----SSSSPPPP6666----SSSSPPPP7777----SSSSPPPP8888

LI DCI Stop door injectie IIIIddddCCCC

LI PR4 4 voorkeuze PI-referenties PPPPIIII2222----PPPPIIII3333

AI PIF Terugkoppeling van de PI-regeling rrrrPPPPGGGG----rrrrIIIIGGGG----PPPPIIIICCCC----PPPPSSSSPPPP

AI SFB Tachodynamo ddddttttSSSS

LO/R2 FTA Frequentiedrempel bereikt FFFFttttdddd

LO/R2 CTA Stroomdrempel bereikt CCCCttttdddd

LO/R2 TSA Thermische drempel motor bereikt ttttttttdddd

LO/R2 F2A Frequentiedrempel 2 bereikt FFFF2222dddd

LO/R2 TAD Thermische drempel regelaar bereikt ddddttttdddd
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I/O Menu

Sommige nieuwe toewijzingen laten nieuwe parameters verschijnen die u niet mag vergeten af te
stellen in het Control, Drive of Faults Menu:

E /S Toewijzingen In te stellen parameters

LI -SP Trager SSSSttttrrrr (Control Menu)

LI FST Snelle stop ddddCCCCFFFF (Drive Menu)

LI RST Wissen van de fouten rrrrSSSStttt (Faults Menu)

AI SFB Tachodynamo SSSSdddddddd (Faults Menu)

A+, A-, 
B+, B-

SAI Optelreferentie PPPPGGGGtttt, PPPPLLLLSSSS (Drive Menu)

A+, A-, 
B+, B-

RGI Terugkoppeling GI PPPPGGGGtttt, PPPPLLLLSSSS (Drive Menu) 
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Compatibiliteitstabel van de functies
De keuze van de toewijzingsfuncties kan beperkt zijn door de onderlinge incompatibiliteit van bepaalde
functies. De functies die niet zijn opgenomen in deze tabel, zijn in geen enkel geval incompatibel.

Incompatibele functies

Compatibele functies

Niet van toepassing

Prioritaire functies (functies die niet tegelijk actief kunnen zijn) :

De functie aangewezen door de pijl, is prioritair over de andere functie.

De stopfuncties zijn prioritair over de werkingscommando's .
De snelheidsreferenties via logisch commando zijn prioritair over de analoge referenties.
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Toewijzingsfuncties van de logische ingangen
Draairichting: voorwaarts / achterwaarts
De achterwaartse draairichting kan geschrapt worden in geval van toepassingen met slechts één motordraai-
richting.

2-Draadssturing
Start (voorwaarts of achterwaarts) en stop worden bediend door dezelfde logische ingang, het is de toestand 1
(start) of 0 (stop) of de wijziging van toestand waarmee rekening gehouden wordt (zie menu type 2-
draadssturing).

3-Draadssturing
Start (voorwaarts of achterwaarts) en stop worden bediend door 2 verschillende logische ingangen.
LI1 is altijd toegewezen aan de functie stop. De stop wordt bekomen door opening (toestand 0).

De impuls op de ingang start wordt opgeslagen in het geheugen tot de ingang stop geopend wordt.

Bij een inschakeling of een handmatige of automatisch reset van fout, kan de motor pas gevoed worden na
een voorafgaande reset van de commando's "voorwaarts", "achterwaarts", "stop door DC injectie".

Schakeling van helling : 1ste helling: ACC, DEC; 2de helling: AC2, DE2
Er zijn 2 activeringsgevallen mogelijk:

- Door activering van een logische ingang LIx
- Door detectie van een instelbare frequentiedrempel.

Indien een logische ingang is toegewezen aan de functie, kan het schakelen van de helling enkel gebeuren
via deze ingang.

JOG-functie:  impuls voor start aan lage snelheid
Indien het JOG-contact gesloten wordt en vervolgens het contact van de draairichting geactiveerd wordt,
bedraagt de helling 0,1 s, ongeacht de instellingen ACC, dEC, AC2, dE2. Indien het contact van de
draairichting gesloten wordt en vervolgens het JOG-contact geactiveerd wordt, worden de ingestelde
hellingen gebruikt.

Parameters toegankelijk in het Adjust Menu:
- JOG-snelheid
- Vertraging om trommelen te voorkomen (minimumtijd tussen 2 "JOG"-commando's).
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Sneller / trager : er zijn 2 bedrijfstypes beschikbaar.
Gebruik van knoppen met enkele werking: bovenop de draairichting(en) zijn twee logische ingangen nodig.
1. De ingang toegewezen aan het commando "sneller" verhoogt de snelheid, de ingang toegewezen aan het

 commando "trager" vermindert de snelheid.

Deze functie geeft toegang tot de parameter geheugenopslag referentie Str in het Control Menu.

2. Gebruik van knoppen met dubbele werking: er is alleen een logische ingang toegewezen aan "sneller"
  is nodig.

Sneller / trager met knoppen met dubbele werking :

Vb. van de bedrading :

LI1 : voorwaartse draairichting
LIx : achterwaartse 
draairichting
LIy : sneller

Dit type sneller / trager is niet compatibel met de 3-draadssturing. In dat geval wordt de functie trager
automatisch toegewezen aan de logische ingang met het grotere volgnummer (voorbeeld: LI3 (sneller), LI4
(trager)).

In beide gevallen wordt de maximumsnelheid gegeven door de referenties die worden toegepast op
de analoge ingangen. Verbind bijvoorbeeld AI1 met + 10 V.

Beschrijving : 1 dubbele drukknop voor iedere draairichting. 
Iedere druk op de knop sluit een droog contact.

Losgelaten
(trager)

1ste druk
(snelheid aangehouden)

2 druk
(sneller)

knop richting vooruit – a a en b

knop richting achteruit – c c en d

LI1

a c

b d

LIx LIy
Klemmenblok sturing ATV58

+ 24

Vooruit

LSP

LSP
0

0

0

2de druk
1ste druk

a a a a a a a

b b

c c

d

Achteruit

2de druk
1ste druk

Frequentie
motor
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Voorkeuze snelheden
Er kunnen 2, 4 of 8 snelheden voorgekozen worden, waarvoor respectievelijk 1, 2 of 3 logische ingangen nodig
zijn. De na te leven toewijzingsvolgorde is de volgorde: PS2 (LIx), dan PS4 (LIy), dan PS8 (LIz).

Om de toewijzing van de logische ingangen ongedaan te maken, moet deze volgorde nageleefd worden: PS8
(LIz), dan PS4 (LIy), dan PS2 (LIx).

Schakelen van de referentie
Om de schakeling AI1 / AI2 te configureren:
- Controleer of de LI niet geconfigureerd is op "RFC:Auto/manu" (als dat wel het geval is, LI configureren op
"NO:Not assigned").
- Configureer een LI op "RFC:Auto/manu". De tweede referentie is dan AI2.

Om de schakeling AI1 / AI3 te configureren:
- Controleer of de LI niet geconfigureerd is op "RFC:Auto/manu" (als dat wel het geval is, LI configureren op
"NO:Not assigned").
- Configureer AI3 op "FR2:Ref. Speed 2".
- Configureer een LI op "RFC:Auto/manu". De tweede referentie is dan AI3.

Aansluitschema

Contact geopend, referentie = AI2 of AI3
Contact gesloten, referentie = AI1

Vrij uitlopen
Veroorzaakt de stop van de motor door uitsluitend het weerstandskoppel, de voeding van de motor wordt
onderbroken. Vrij uitlopen wordt bekomen door de logische ingang te openen (toestand 0).

Stop door gelijkstroominjectie
De stop door gelijkstroominjectie wordt bekomen door de logische ingang te sluiten (toestand 1).

Snelle stop
Geremde stop met de tijd van de vertragingshelling verminderd volgens een verminderingcoëfficiënt dCF, die
verschijnt in het Aandrijving Menu.
De snelle stop wordt bekomen door de logische ingang te openen (toestand 0).

2 voorkeuze snelheden 4 voorkeuze snelheden 8 voorkeuze snelheden

Toewijzen : LIx aan PS2 Toewijzen : LIx aan PS2, dan 
LIy aan PS4

Toewijzen : LIx aan PS2
LIy aan PS4, dan LIz aan PS8

LIx snelheidsreferentie LIy LIx snelheidsreferentie LIz LIy LIx snelheidsreferentie

0 LSP + referentie 0 0 LSP + referentie 0 0 0 LSP + referentie

1 SP2 0 1 SP2 0 0 1 SP2

1 0 SP3 0 1 0 SP3

1 1 SP4 0 1 1 SP4

1 0 0 SP5

1 0 1 SP6

1 1 0 SP7

1 1 1 SP8

COM

0-20mA

4-20mA

+10AI 1LI x + 24 AI 2
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Schakeling van motoren
Met deze functie is het mogelijk met eenzelfde regelaar achtereenvolgens twee motoren met verschillend
vermogen te voeden, waarbij de schakeling verzekerd wordt door een aangepaste sequentie op de uitgang
van de regelaar. De schakeling moet gebeuren met de motor in stilstand en de regelaar vergrendeld. De
volgende interne parameters worden automatisch geschakeld door het logische commando:

Deze functie verhindert automatisch de thermische beveiliging van de tweede motor.
Toegankelijke parameter: verhouding van de motorvermogens PCC in het Drive Menu.

Reset fout
Er zijn twee types reset beschikbaar: gedeeltelijk of algemeen (parameter rSt in het "Faults" Menu).
Gedeeltelijke reset (rSt = RSP):
Maakt het mogelijk de opgeslagen fout te wissen en de regelaar te resetten indien de oorzaak van de fout
verdwenen is. Fouten waarop een gedeeltelijke reset van toepassing is:

Algemene reset (rSt = RSG):
Het betreft hier een blokkering (gedwongen werking) van alle fouten, behalve SCF (kortsluiting motor)
wanneer de toegewezen logische ingang is gesloten.

Gedwongen lokale bediening
Maakt het mogelijk over te gaan van een lijnbedieningswijze (seriële verbinding) op een lokale bedieningswijze
(bediening via het klemmenblok of via de terminal).

Autotuning
Wanneer de toegewezen logische ingang overgaat op 1, start een automatische instelling, zoals de parameter
tUn van het "Drive" Menu.

Opgelet : de autotuning gebeurt enkel indien geen enkel commando aanwezig is. Als een functie
"vrij uitlopen" of "snelle stop" is toegewezen aan een logische ingang, moet deze ingang op 1 gezet
worden (actief op 0).
Toepassing: in geval van schakeling van motoren, bijvoorbeeld.

Automatisch-handmatig PI, voorkeuze PI-referenties : zie functie PI (bladzijde 27)

Externe fout
De overgang van de logische ingang op 1 veroorzaakt de uitschakeling van de motor (afhankelijk van de
configuratie van de parameter EEEEPPPPLLLL    op    SSSSFFFF Stop+Fault van het Faults Menu) en de vergrendeling van de
regelaar in fout EPF External fault.

- nominale motorstroom
- injectiestroom

- overspanning net - communicatiefout - oververhitting motor 
- overspanning gelijkstroombus - overbelasting motor - fout seriële verbinding
- faseverlies motor - verlies 4-20mA - oververhitting regelaar
- terugdraaien van de belasting - externe fout - oversnelheid
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Toewijzingsfuncties van de analoge ingangen
De ingang AI1 is altijd de snelheidsreferentie.

Toewijzing van AI2 en AI3
Sommerende snelheidsreferentie : de frequentiereferenties afkomstig van AI2 en AI3 kunnen worden
opgeteld bij AI1.

Snelheidsregeling met tachodynamo : (toewijzing op AI3 uitsluitend met een I/O-uitbreidingskaart met
analoge ingang): maakt snelheidscorrectie mogelijk via terugkoppeling door tachodynamo. Een externe
verdeelbrug is noodzakelijk om de spanning van de tachodynamo aan te passen. De maximumspanning moet
tussen 5 en 9 V liggen. Een nauwkeurige instelling wordt vervolgens bekomen door instelling van de
parameter dtS, die beschikbaar is in het Adjust Menu.

Verwerking PTC-sonde : (uitsluitend met een I/O-uitbreidingskaart met analoge ingang). Maakt een
rechtstreekse thermische beveiliging van de motor mogelijk, door op de analoge ingang AI3 de PTC-sondes
in de wikkelingen van de motor aan te sluiten. Karakteristieken van de PTC-sondes:
Totale weerstand van de sondekring bij 20 °C = 750 W.

PI-regeling : maakt het mogelijk een proces te regelen met een referentie en een terugkoppeling gegeven
door een opnemer. Met de functie PI zijn de hellingen altijd lineair, zelfs al zijn ze anders geconfigureerd.
Met de PI-regeling is het mogelijk:

- De terugkoppeling door FbS aan te passen.
- Een correctie van omgekeerde PI uit te voeren.
- De proportionele en integrale versterking te regelen (RPG en RIG).
- Een analoge uitgang toe te kennen voor de PI-referentie, de PI-terugkoppeling en de PI-fout.
- Een helling toe te passen voor het inschakelen van de werking van de PI (AC2) bij het starten indien

        PSP > 0.
      Indien PSP = 0 zijn de actieve hellingen ACC / dEC. Bij het stoppen wordt altijd de helling dEC gebruikt.

De motorsnelheid is begrensd tussen LSP en HSP.

Opmerking : de PI-regelfunctie is actief indien een ingang AI is toegewezen aan PI-terugkoppeling. Deze
toewijzing op AI is slechts mogelijk nadat de functies werden uitgeschakeld die niet compatibel zijn met PI (zie
bladzijde 22).
 

Automatisch / Manueel:  deze functie is enkel toegankelijk als de functie PI geactiveerd is, en vergt een
I/O-uitbreidingskaart met analoge ingang.
• Maakt het mogelijk via logische ingang LI de werking met snelheidsregeling te schakelen indien LIx = 0 

(handmatige referentie op AI3), en de PI-regeling indien LIx = 1 (automatisch).

PIC
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Omkering
PI

PI-
regeling

Terugkop-
peling
PI

Referentie
PI

Handmatige referentie

Referentie
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Lage
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ACC
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Voorkeuze referenties:
2 of 4 voorkeuze referenties vergen respectievelijk het gebruik van 1 of 2 logische ingangen:

Toewijzingsfuncties van de encoderingang:
(alleen met een I/O-uitbreidingskaart met encoderingang)

Snelheidsregeling : maakt een snelheidscorrectie mogelijk door incrementele encoder of detector (zie de
documentatie die bij de kaart geleverd wordt). 

Sommerende snelheidsreferentie: de referentie afkomstig van de encoderingang wordt opgeteld bij AI1 (zie
de documentatie die bij de kaart geleverd wordt).
Toepassingen: 

- Snelheidssynchronisatie van verschillende regelaars. De parameter PLS van het "Drive" Menu laat toe 
de snelheidsverhouding van een motor aan te passen in functie van een andere motor.

- Referentie door impulsgenerator.

Toewijzingsfuncties van de logische uitgangen:
Relais R2, statische uitgang LO (met I/O-uitbreidingskaart)

Bediening stroomafwaartse contactor (OCC): toewijsbaar aan R2 of LO
Maakt het mogelijk een contactor (gelegen tussen de regelaar en de motor) te bedienen met de regelaar. De
vraag tot sluiting van de contactor gebeurt bij het verschijnen van een stuurcommando. Het openen van de
contactor wordt gevraagd wanneer er geen stroom meer is in de motor.

Indien een functie remmen door gelijkstroominjectie is geconfigureerd, mag u deze niet te lang laten
werken in stilstand, vermits de contactor pas geopend wordt op het einde van het remmen.

Regelaar in bedrijf (RUN) : toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de motor gevoed wordt door de regelaar (aanwezigheid van
stroom) of indien er een stuurcommando is met een nulreferentie.

Frequentiedrempel bereikt (FTA) : toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de motorfrequentie groter is dan of gelijk is aan de
frequentiedrempel ingesteld door Ftd in het "Adjust" Menu.

Frequentiedrempel 2 bereikt (F2A) : toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de motorfrequentie groter is dan of gelijk is aan de
frequentiedrempel ingesteld door F2d in het "Adjust" Menu.

Referentie bereikt (SRA): toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de motorfrequentie gelijk is aan de waarde van de referentie.

2 voorkeuze referenties 4 voorkeuze referenties

Toewijzen: LIx aan Pr2 Toewijzen: LIx aan Pr2, dan LIy aan Pr4

LIx Referentie LIy LIx Referentie

0 Analoge referentie 0 0 Analoge referentie

1 Max. process (= 10 V) 0 1 PI2 (instelbaar)

1 0 PI3 (instelbaar)

1 1 Max. process (= 10 V)
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Hoge snelheid bereikt (FLA): toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de motorfrequentie gelijk is aan HSP.

Stroomdrempel bereikt (CTA): toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de motorstroom groter is dan of gelijk is aan de stroomdrempel
ingesteld door Ctd in het "Adjust" Menu.

Thermische toestand motor bereikt (TSA) : toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de thermische toestand van de motor groter is dan of gelijk is aan
de drempel van de thermische toestand ingesteld door ttd in het "Adjust" Menu.

Thermische toestand regelaar bereikt (TAD) : toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat in toestand 1 als de thermische toestand van de regelaar groter is dan of gelijk is
aan de drempel van de thermische toestand ingesteld door dtd in het "Adjust" Menu.

Verlies 4-20 mA (APL) toewijsbaar aan R2 of LO
De logische uitgang staat op 1 als het signaal op de ingang 4 - 20 mA kleiner is dan 2 mA.

Toewijzingsfuncties van de analoge uitgangen AO en AO1
De analoge uitgangen AO en AO1 zijn stroomuitgangen, van AOL (mA) tot AOH (mA).

• AOL en AOH zijn configureerbaar van 0 tot 20 mA.

Motorstroom (code OCR) : geeft het beeld van de werkelijke motorstroom.
• AOL komt overeen met 2 maal de nominale motorstroom.
• AOH komt overeen met nulstroom.

Motorfrequentie (Code OFR) : geeft de motorfrequentie, geraamd door de regelaar.
• AOL komt overeen met de maximumfrequentie (parameter tFr).
• AOH komt overeen met nulfrequentie.

Einde helling (Code ORP) : geeft het beeld van de frequentie bij het einde van de helling.
• AOL komt overeen met de maximumfrequentie (parameter tFr).
• AOH komt overeen met nulfrequentie.

Getekende helling (code ORS) : geeft het beeld van de frequentie bij het einde van de helling en zijn
toestand.
• AOL komt overeen met de maximumfrequentie (parameter tFr) in achterwaartse draairichting.
• AOH komt overeen met de maximumfrequentie (parameter tFr) in voorwaartse draairichting.
• AOH + AOL  komt overeen met een nulfrequentie.
  
PI-referentie (code OPS) : geeft het beeld van de referentie van de PI-regeling.
• AOL komt overeen met de minimumreferentie.
• AOH komt overeen met de maximumreferentie.

Terugkoppeling PI (code OPF) : geeft het beeld van de terugkoppeling van de PI-regeling.
• AOL komt overeen met de minimumterugkoppeling.
• AOH komt overeen met de maximumterugkoppeling.

Voorbeelden AOL - AOH : 0 - 20 mA
4 - 20 mA
20 - 4 mA

2
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Toewijzingsfuncties van de configureerbare in- en 
uitgangen

Fout PI (code OPE) : geeft het beeld van de fout van de PI-regeling in % van het bereik van de opnemer
(maximumterugkoppeling - minimumterugkoppeling).
• AOL komt overeen met de maximumfout < 0.
• AOH komt overeen met de maximumfout  > 0.
• AOH + AOL komt overeen met een nulfout (OPE = 0).
 

Integraal PI (code OPI) : geeft het beeld van de integraal van de fout van de PI-regeling.
• AOL komt overeen met een nulintegraal.
• AOH komt overeen met een verzadigde integraal.

Motorvermogen (code OPR) : geeft het beeld van het vermogen opgenomen door de motor.
• AOL komt overeen met 0 % van het nominale motorvermogen.
• AOH komt overeen met 200 % van het nominale motorvermogen.

Thermische toestand motor (code THR) : geeft het beeld van de thermische toestand van de motor,
berekend.
• AOL komt overeen met 0 %.
• AOH komt overeen met 200 %.

Thermische toestand regelaar (code THD) : geeft het beeld van de thermische toestand van de regelaar
• AOL komt overeen met 0 %.
• AOH komt overeen met 200 %.

2
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Faults Menu

Dit menu is toegankelijk in de stand  van de schakelaar.
Wijzigingen kunnen enkel gebeuren in stilstand, met de regelaar vergrendeld.

Code Beschrijving Fabrieksinstelling

AAAAttttrrrr Auto Restart No

Deze functie maakt een automatische herstart van de regelaar mogelijk als de fout verdwenen is 
(keuze yes / no). Een automatische herstart is mogelijk na de volgende fouten:

- overspanning net
- overspanning DC-bus
- externe fout
- faseverlies motor
- fout seriële verbinding
- communicatiefout
- verlies referentie 4 - 20 mA
- overbelasting motor (voorwaarde: thermische toestand van de motor lager dan 100 %)
- oververhitting regelaar (voorwaarde: thermische toestand van de regelaar lager dan 70 %)
- oververhitting motor (voorwaarde: weerstand van de sondes lager dan 1.500 Ohm)

Wanneer de functie geactiveerd is, na de verschijning van een of meer van deze fouten, blijft het 
relais R1 gesloten: de regelaar voert iedere 30 s een herstartpoging uit. Er worden maximum 6 
pogingen uitgevoerd zolang de regelaar niet kan starten (aanwezigheid van een fout). Indien alle 6 
pogingen mislukken, blijft de regelaar definitief vergrendeld met opening van het foutrelais, tot hij 
wordt gereset door het uitschakelen van de spanning.

Voor deze functie is het noodzakelijk dat de gecombineerde sequentie behouden blijft, en u
moet nagaan of de ontijdige herstart geen gevaar inhoudt voor mens of materiaal.

rrrrSSSStttt Reset Type RSP

Deze functie is toegankelijk indien de reset van de fouten is toegewezen aan een logische ingang.
2 mogelijke keuzes: gedeeltelijke reset (RSP), volledige reset (RSG).
Fouten waarop een gedeeltelijke reset (rSt = RSP) van toepassing is:

- overspanning net
- overbelasting motor
- oververhitting motor
- faseverlies motor
- fout seriële verbinding
- communicatiefout

- overspanning gelijkstroombus
- verlies 4 - 20 mA
- terugdraaien van de belasting
- oververhitting regelaar
- externe fout
- oversnelheid

Fouten waarop een algemene reset (rSt = RSG) van toepassing is: alle fouten. De algemene reset 
is in feite een blokkering van alle fouten (gedwongen werking).
Om rSt = RSG te configureren:
1 geef RSG weer
2 druk op de toets "ENT"
3 op de regelaar verschijnt "See manual"
4 druk op ▲  , vervolgens op ▼ en dan op "ENT"

OOOOPPPPLLLL Out Phase Loss Yes

Maakt het mogelijk de fout faseverlies motor te bekrachtigen (afschaffen van de fout in geval van 
gebruik van een lastschakelaar tussen de regelaar en de motor). Keuze yes / no.

IIIIPPPPLLLL In Phase Loss Yes

Maakt het mogelijk de fout faseverlies net te bekrachtigen (afschaffen van de fout in geval van 
rechtstreekse voeding door een DC-bus). Keuze yes / no.
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Faults Menu

Code Beschrijving Fabrieksinstelling

ttttHHHHtttt Therm Prot Typ ACL

Bepaalt het type onrechtstreekse thermische motorbeveiliging dat wordt uitgevoerd door de 
regelaar. Indien PTC-sondes zijn aangesloten op de regelaar, is deze functie niet beschikbaar. 
Geen thermische beveiliging: N0 : No
Zelfventilerende motor (ACL): de regelaar houdt rekening met een deklassering afhankelijk van de 
draaifrequentie. Motor met gedwongen ventilatie (FCL): de regelaar houdt geen rekening met een 
deklassering afhankelijk van de draaifrequentie.

LLLLFFFFLLLL Loss Follower No

Maakt het mogelijk de fout van het verlies van de referentie 4 - 20 mA te bekrachtigen.
Deze fout kan alleen geconfigureerd worden indien de parameters minimum- / maximumreferentie 
AI2 (CrL en CrH) groter zijn dan 3 mA of indien CrL > CrH.

- No: geen fout
- Yes: onmiddellijke fout
- STT: stop volgens parameter STT, zonder fout, herstart bij terugkeer van het signaal
- LSF: stop volgens parameter STT, dan fout op het einde van de stop
- LFF: gedwongen werking aan de terugstelsnelheid ingesteld via parameter LFF
- RLS: behoud van de snelheid bereikt bij het verschijnen van het verlies 4 - 20 mA, zonder fout, 

herstart bij terugkeer van het signaal.

LLLLFFFFFFFF Flt Speed 4-20 0

Terugstelsnelheid in geval van verlies van referentie 4 - 20 mA.
Instelling van 0 tot HSP.

FFFFLLLLrrrr Catch onfly Yes

Maakt de bekrachtiging mogelijk van een herstart zonder schokken na de volgende gebeurtenissen:
- onderbreking net of gewone uitschakeling spanning.
- reset van de fouten of automatische herstart.
- vrij uitlopen of stop door injectie met logische ingang.
- Ongecontroleerde onderbreking stroomafwaarts van de regelaar. 

Keuze yes / no.
Indien het relais R2 is toegewezen aan de remlogica, blijft parameter FLr vergrendeld op no.

SSSSttttPPPP Cont. Stop No

Gecontroleerde stop bij een faseverlies op het net. Deze functie is alleen operationeel indien de 
parameter IPL is ingesteld op no. Indien IPL is ingesteld op yes, laat u StP in de stand no. 
Keuzemogelijkheden:
No : vergrendeling bij netonderbreking.
MMS : behoud gelijkstroombus: de sturing van de regelaar wordt onder spanning gehouden door de 
kinetische energie die terugvloeit door de massatraagheden, tot de fout USF verschijnt (onder 
spanning)
FRP : op helling: vertraging volgens de geprogrammeerde helling dEC of dE2 tot stilstand of tot de 
fout USF verschijnt (onder spanning).

SSSSdddddddd Ramp Not Fall Yes

Deze functie is toegankelijk indien een terugkoppeling door tachodynamo of door impulsgenerator 
geprogrammeerd is. Bij bekrachtiging maakt zij het mogelijk de regelaar te vergrendelen indien een 
niet-opvolging van de snelheid wordt gedetecteerd (verschil tussen de statorfrequentie en de 
gemeten snelheid)
Keuze yes / no.

EEEEPPPPLLLL Ext. Fault Yes

Configureert de stop bij externe fout
- Yes: onmiddellijke vergrendeling in fout.
- LLLLSSSSFFFF Stop+def: stop volgens de parameter SSSStttttttt(Drive Menu), dan vergrendeling in fout.
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Files Menu

Dit menu is toegankelijk in de stand  van de schakelaar.
Bewerkingen zijn enkel mogelijk in stilstand, met de regelaar vergrendeld..

In de terminal kunnen 4 bestanden met configuraties van de regelaar worden opgeslagen.

Werkwijze
Selecteer STR, REC of Inl en druk op "ENT"..

1 Indien Bewerking = STR:
Weergave van de bestandsnummers. Kies een bestand met ▲  of  ▼ en bevestig met "ENT".

2 Indien Bewerking = REC :
Weergave van de bestandsnummers. Kies een bestand met ▲  of  ▼ en bevestig met "ENT".

- op de display verschijnt: 

Controleren of de bedrading compatibel is met de configuratie van het bestand.
Annuleren met "ESC" of bevestigen "ENT".

- De display vraagt dan een tweede bevestiging om te bekrachtigen met "ENT" of te annuleren met "ESC".
3 Indien Bewerking = InI:

Bevestigen met "ENT".

- op de display verschijnt:  

Controleren of de bedrading compatibel is met de configuratie van het bestand.
Annuleren met "ESC" of bevestigen "ENT".

- De display vraagt dan een tweede bevestiging om te bekrachtigen met "ENT" of te annuleren met "ESC".

Op het einde van iedere bewerking keert de display terug naar de parameter "Operation type" in "NO"

Code Beschrijving Fabrieksinstelling

FFFF1111SSSS

FFFF2222SSSS

FFFF3333SSSS

FFFF4444SSSS

File 1 State
File 2 State
File 3 State
File 4 State

FRE
FRE
FRE
FRE

Maakt het mogelijk de toestand van het overeenkomstige bestand weer te geven.
Mogelijke toestanden:
FRE : bestand vrij (toestand bij levering van de terminal)
EnG : in dit bestand werd reeds een configuratie opgeslagen

FFFFOOOOtttt Operationtype NO

Maakt het mogelijk te selecteren welke bewerking moet worden uitgevoerd op de bestanden.
Mogelijke bewerkingen: 
NO : geen bewerking gevraagd (standaardwaarde bij iedere nieuwe aansluiting van de terminal op 
de regelaar).
STR : geheugenopslag van de configuratie van de regelaar in een bestand van de terminal
REC : overdracht van de inhoud van een bestand naar de regelaar
Inl : terugkeer van de regelaar naar de fabrieksinstellingen

De terugkeer naar de fabrieksinstellingen annuleert al uw instellingen en uw configuratie.

WIRING OK?      ENT
CHG

WIRING OK?      ENT
CHG
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Files Menu

Files Menu (vervolg)

De configuratie van de regelaar kan beschermd worden met een vertrouwelijke code (COd)

OPGELET: DEZE PARAMETER MOET VOORZICHTIG GEBRUIKT WORDEN. HIJ KAN DE TOEGANG
VERHINDEREN TOT ALLE PARAMETERS. IEDERE WIJZIGING VAN DE WAARDE VAN DEZE
PARAMETER MOET ZORGVULDIG WORDEN GENOTEERD EN GEREGISTREERD.

De waarde van de code wordt aangegeven door vier cijfers, waarvan het laatste cijfer toelaat het
toegankelijkheidsniveau in te stellen dat de gebruiker vrij wil laten.

De toegang tot de menu's volgens de stand van de vergrendelingsschakelaar op de achterzijde van de
terminal is nog steeds van kracht, binnen de grenzen toegelaten door de code.
Codewaarde 0000 (fabrieksinstelling) beperkt de toegang niet.

De onderstaande tabel beschrijft de toegang tot de menu's volgens het laatste cijfer van de code. 

Voor de toegang tot het APPLICATION Menu, raadpleeg de documentatie van de optiekaart.

De wijziging van de code gebeurt met de toetsen   ▲  en  ▼ . 

Indien een ongeldige code wordt ingevoerd, wordt ze geweigerd met weergave van het bericht:

Na een druk op de toets ENT of ESC van het toetsenbord, verandert de weergegeven waarde van de
parameter Code in 0000: het toegankelijkheidniveau blijft ongewijzigd. De bewerking moet worden herhaald.

Om toegang te krijgen tot menu's die zijn beschermd door de toegangscode, moet eerst deze code worden
ingevoerd, die altijd toegankelijk blijft in het Files Menu.

Code Beschrijving

CCCCOOOOdddd Password

Vertrouwelijke code

Laatste cijfer van de code

Menu's Toegang vergrendeld Weergave Wijziging

Adjust 0 behalve 0000 en 9 1 2

Niveau 2 : 
Adjust, Macroconfiguration, Drive, Control, I/O, 
Faults, 
Files (behalve code), 
Communication (indien kaart aanwezig)

0 behalve 0000 en 9 3 4

Application  (indien kaart aanwezig) 0 behalve 0000 en 9 5 6

Niveau 2 en Application (indien kaart aanwezig) 0 behalve 0000 en 9 7 8

8888

Dit cijfer geeft het toegangsniveau aan
dat is toegelaten zonder correcte code.

Password fault
COd
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Communication en Application Menu’s / Onderhoud

Communication of Application Menu
Dit menu wordt alleen getoond als een communicatie- of optiekaart is geïnstalleerd. Het is toegankelijk in de
stand  van de schakelaar. De configuratie is enkel mogelijk in stilstand, met de regelaar vergrendeld.

Voor het gebruik met een optionele communicatie- of optiekaart, zie de documentatie die bij deze kaart
geleverd wordt.

Voor het gebruik van de communicatie via RS485-verbinding van het basisproduct, zie de documentatie die
bij de RS485-aansluitkit geleverd wordt.

☞  Terugkeer naar de fabrieksinstellingen

Onderhoud
De eerste fout die wordt gedetecteerd, wordt opgeslagen en getoond op het scherm van de terminal: de
regelaar wordt vergrendeld, de rode LED (FAULT) gaat branden, en het beveiligingsrelais R1 wordt
uitgeschakeld.

Wissen van de fout
Verbreek de voeding van de regelaar in geval van een fout die niet gereset kan worden.
Zoek de oorzaak van de fout en neem ze weg.
Herstel de voeding: hierdoor wordt de fout gewist als ze verdwenen is.

In sommige gevallen kan er een automatische herstart zijn na het verdwijnen van de fout, als deze functie werd
geprogrammeerd. 

- schakel de regelaar uit,
- ontgrendel en open de kap van de Altivar om toegang te 

krijgen tot de schakelaar 50 / 60 Hz van de 
stuurkaart. Indien een optionele kaart aanwezig is, 
blijft de schakelaar door deze kaart heen toegankelijk.

- Verander de stand van de schakelaar 50/60 Hz  van 
de stuurkaart.

- zet de regelaar onder spanning,
- schakel de regelaar uit,
- zet de schakelaar  50/60 Hz  van de stuurkaart 

terug in zijn oorspronkelijke stand (nominale 
motorfrequentie).

Zet de regelaar onder spanning, waarna deze zijn fabrieks-
configuratie aanneemt.

1

of
50 Hz     60 Hz

1

1

1
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Onderhoud

Getoonde fout Waarschijnlijke oorzaak Procedure, oplossing

PPPPHHHHFFFF

MAINS PHASE LOSS
• regelaar slecht gevoed of 

zekeringen doorgebrand
• kortstondige onderbreking van een 

fase
• voeding van de regelaar via 

gelijkstroombus

• controleer de vermogensaansluiting en de 
zekeringen

• reset
• stel de fout "In Phase Loss" (code IPL) in op 

"No", in het FAULTS Menu

UUUUSSSSFFFF

UNDERVOLTAGE
• net te zwak
• kortstondige spanningsval
• belastingsweerstand beschadigd

• controleer de netspanning

• verander de belastingsweerstand

OOOOSSSSFFFF

OVERVOLTAGE
• net te sterk • controleer de netspanning

OOOOHHHHFFFF

DRIVE OVERHEAT
• temperatuur radiator te hoog 

(ttttHHHHdddd>118%)
• controleer de belasting van de motor, de 

ventilatie van de regelaar en laat afkoelen 
alvorens te resetten

OOOOLLLLFFFF

MOTOR OVERLOAD
• thermische uitschakeling door 

langdurige overbelasting 
(ttttHHHHrrrr>118%)

• controleer de instelling van de thermische 
beveiliging, controleer de motorbelasting

• resetten is mogelijk na ongeveer 7 minuten

OOOObbbbFFFF

OVERBRAKING
• te plots remmen of aandrijvende 

belasting
• overspanning net in bedrijf

• verhoog de vertragingstijd, voeg een 
remweerstand toe indien nodig

• controleer de eventuele overspanningen op 
het net

OOOOPPPPFFFF

MOTOR PHASE LOSS
• onderbreking van een fase bij het 

verlaten van de regelaar
• controleer de aansluitingen van de motor en 

de sluiting van de stroomafwaartse 
contactor (indien aanwezig)

• bij gebruik van een motorstarter in macro-
configuratie, controleer of relais R2 is  gecon-
figureerd voor stroomafwaartse contactor

LLLLFFFFFFFF

LOSS FOLLOWER
• verlies van de referentie 4 - 20 mA 

op de ingang AI2
• controleer de aansluiting van de 

referentiekringen

OOOOCCCCFFFF

OVERCURRENT
• helling te kort
• massatraagheid of belasting te 

groot
• mechanische blokkering

• controleer de instellingen 
• controleer de dimensionering motor / 

regelaar / belasting
• controleer de toestand van de mechanische 

onderdelen

SSSSCCCCFFFF

SHORT CIRCUIT
• kortsluiting of aardaansluiting bij 

het verlaten van de regelaar
• controleer de verbindingskabels met de 

regelaar afgekoppeld, en de isolatie van de 
motor. Controleer de transistorbrug van de 
regelaar.

CCCCrrrrFFFF

PRECHARGE FAULT
• bedieningsfout van het 

belastingsrelais
• belastingsweerstand beschadigd

• controleer de aansluitingen in de regelaar 
en de belastingsweerstand

SSSSLLLLFFFF

SERIAL LINK FAULT
• slechte aansluiting op de 

terminalstekker van de regelaar
• controleer de aansluiting op de 

terminalstekker van de regelaar

OOOOttttFFFF

MOTOR OVERHEAT
• motortemperatuur te hoog (PTC-

sondes)
• controleer de ventilatie van de motor, de 

omgevingstemperatuur, controleer de 
belasting van de motor.

• controleer het gebruikte type sondes
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Onderhoud

Getoonde fout Waarschijnlijke oorzaak Procedure, oplossing

ttttSSSSFFFF

PTC THERM SENSOR
• slechte aansluiting van de sondes op de 

regelaar
• controleer de aansluiting van de sondes 

op de regelaar
• controleer de sondes

EEEEEEEEFFFF

EEPROM FAULT
• fout bij geheugenopslag in EEPROM • onderbreek de voeding van de regelaar 

en reset.

IIIInnnnFFFF

INTERNAL FAULT
• interne fout
• aansluitingsfout

• controleer de aansluitingen in de 
regelaar

EEEEPPPPFFFF

EXTERNAL FAULT
• fout uitgeschakeld door een extern 

orgaan
• controleer het orgaan dat de fout heeft 

veroorzaakt en reset.

SSSSPPPPFFFF

SPEED FEEDBK LOSS
• geen terugkoppeling snelheid • controleer de aansluiting en de 

mechanische koppeling van de 
snelheidsopnemer

AAAAnnnnFFFF

LOAD VEER FLT
• de helling wordt niet gevolgd
• snelheid omgekeerd aan de referentie

• controleer de instelling en de bedrading 
van de snelheidsterugkoppeling

• controleer of de instellingen aangepast 
zijn aan de belasting

• controleer de dimensionering motor / 
regelaar en de eventuele noodzaak van 
een remweerstand

SSSSOOOOFFFF

OVERSPEED
• instabiliteit
• aandrijvende belasting te groot

• controleer de instellingen en 
parameters

• controleer de dimensionering motor / 
regelaar / belasting

CCCCnnnnFFFF

NETWORK FAULT
• communicatiefout op de terreinbus • controleer de aansluiting van het net op 

de regelaar
• controleer de time-out

IIIILLLLFFFF

INT.COMM.FAULT
• communicatiefout tussen de optionele 

kaart en de stuurkaart
• controleer de aansluiting van de 

optiekaart op de stuurkaart

CCCCFFFFFFFF

RATING FAULT-ENT

OPTION FAULT-ENT

OPT. MISSING-ENT
CKS. FAULT-ENT

Fout waarschijnlijk bij een wijziging van 
kaart:
• wijziging van het kaliber van de 

vermogenskaart,
• wijziging van het type optionele kaart 

of installatie van een optionele kaart 
indien er voordien geen was en indien 
de macroconfiguratie CUS is,

• optionele kaart weggenomen,
configuratie in het geheugen incoherent
Wanneer op ENT gedrukt wordt, 
verschijnt het volgende bericht:
Fact Set? ENT/ESC

• controleer de hardwareconfiguratie van 
de regelaar (vermogenkaart, andere 
kaarten)

• verbreek de voeding van de regelaar en 
doe een reset.

• sla de configuratie op in een bestand 
van de programmeerterminal

• druk op ENT om terug te keren naar de 
fabrieksinstellingen

CCCCFFFFIIII

CONFIG. FAULT
• de configuratie die naar de regelaar 

werd verzonden via de seriële 
verbinding is incoherent

• controleer de voordien verzonden 
configuratie

• verstuur een coherente configuratie
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Onderhoud

Wanneer het apparaat niet werkt en geen foutbericht wordt weergegeven.

Display Waarschijnlijke oorzaak Procedure, oplossing

Geen code, 
controlelampjes 
gedoofd

• Geen voeding. • Controleer de voeding van de regelaar.

Geen code, groen 
controlelampje 
brandt, rood 
controlelampje 
gedoofd of brandt

• Terminal HS. • Vervang de terminal.

rrrrddddYYYY

groen 
controlelampje 
brandt

• Regelaar in lijnfunctie, met 
communicatiekaart of kit RS485.

• Een ingang LI is toegewezen aan 
"Freewheel Stop" of "Fast Stop", en 
deze ingang staat niet onder spanning.
Deze stopfuncties worden bediend door 
onderbreking van de ingang.

• Stel LI4 in op gedwongen lokale 
werking, en bekrachtig vervolgens deze 
gedwongen werking door LI4.

• Verbind de ingang met 24 V om de stop 
op te heffen.
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Bewaring van configuratie en instellingen

Regelaar referentie ATV38 ............ Display rEF : ........................................
Eventueel identificatienummer klant: ............................................................
Optionele kaart: neen y  ja y : referentie .....................................................

Toegangscode: neen y  ja y : ......................................................................
Configuratie in bestand nr ................................. van de bedieningsterminal
Macroconfiguratie: ........................................................................................

Voor configuratie    CUS : customised   , toewijzing van de ingangen / uitgangen:

Instelparameters: (Adjust Menu)

(1) Noteer "No" wanneer deze parameter niet aanwezig is.

ALTIVAR Optiekaart
Logische ingangen LI 1 :

LI 2 :
LI 3 :
LI 4 :

LI 5 :
LI 6 : 

Analoge ingangen AI 1 :
AI 2 :

AI 3 : 

Encoderingang AI3 :
Relais R2 :
Logische uitgang LO :
Analoge uitgang AO1 : AO :

Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1) Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1)
AAAACCCCCCCC 3 s s SSSSPPPP5555 25 Hz Hz
ddddEEEECCCC 3 s s SSSSPPPP6666 30 Hz Hz
LLLLSSSSPPPP 0 Hz Hz SSSSPPPP7777 35 Hz Hz
HHHHSSSSPPPP 50 Hz Hz SSSSPPPP8888 50 Hz Hz
FFFFLLLLGGGG 20 % % JJJJOOOOGGGG 10 Hz Hz
SSSSttttAAAA 20 % % JJJJGGGGtttt 0,5 s s
IIIIttttHHHH Volgens model A FFFFFFFFtttt 0 Hz Hz
IIIIddddCCCC Volgens model A bbbbIIIIPPPP no
ttttddddCCCC 0,5 s s rrrrPPPPGGGG 1
SSSSddddCCCC 0,5 ItH A rrrrIIIIGGGG 1 / s / s
AAAACCCC2222 5 s s FFFFbbbbSSSS 1
ddddEEEE2222 5 s s PPPPIIIICCCC no
JJJJPPPPFFFF 0 Hz Hz ddddttttSSSS 1
JJJJFFFF2222 0 Hz Hz CCCCttttdddd 1,1 In A
JJJJFFFF3333 0 Hz Hz ttttttttdddd 100 % %
ttttLLLLSSSS 0 s PPPPSSSSPPPP 0 s s
UUUUSSSSCCCC 1 PPPPIIII2222 30 % %
UUUUFFFFrrrr 100 % % PPPPIIII3333 60 % %
PPPPFFFFLLLL 20 % % ddddttttdddd 105 % %
SSSSPPPP2222 10 Hz Hz FFFFttttdddd 50 Hz Hz
SSSSPPPP3333 15 Hz Hz FFFF2222dddd 50 Hz Hz
SSSSPPPP4444 20 Hz Hz
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Bewaring van configuratie en instellingen

Parameters Drive Menu:

(1) Noteer "geen" wanneer deze parameter niet aanwezig is.

Parameters Control Menu:

(1) Noteer "geen" wanneer deze parameter niet aanwezig is.

Parameters Faults Menu

(1) Noteer "No" wanneer deze parameter niet aanwezig is.

Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1) Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1)
UUUUnnnnSSSS volgens model V rrrrPPPPtttt LIN
FFFFrrrrSSSS 50 Hz Hz ddddCCCCFFFF 4
nnnnCCCCrrrr volgens model A CCCCLLLLIIII 1,1 In A
nnnnSSSSPPPP volgens model rpm AAAAddddCCCC yes
CCCCOOOOSSSS volgens model PPPPCCCCCCCC 1
ttttUUUUnnnn no SSSSFFFFtttt LF
ttttFFFFrrrr 60 Hz Hz SSSSFFFFrrrr volgens model kHz
nnnnLLLLdddd yes nnnnrrrrdddd yes
FFFFddddbbbb no SSSSPPPPCCCC no
bbbbrrrrAAAA yes PPPPGGGGtttt DET
FFFFrrrrtttt 0 Hz PPPPLLLLSSSS 1024
SSSStttttttt STN

Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1) Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1)
ttttCCCCCCCC 2 W AAAAOOOOHHHH 20 mA mA
ttttCCCCtttt LEL SSSSttttrrrr No
rrrrIIIInnnn no LLLLCCCCCCCC no
bbbbSSSSPPPP no PPPPSSSStttt yes
CCCCrrrrLLLL 4 mA mA AAAAdddddddd 0
CCCCrrrrHHHH 20 mA mA ttttbbbbrrrr 19200
AAAAOOOOLLLL 0 mA mA rrrrPPPPrrrr no

Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1) Code Fabrieksinstelling Instelling Klant (1)
AAAAttttrrrr no LLLLFFFFLLLL no
rrrrSSSStttt RSP LLLLFFFFFFFF 0 Hz Hz
OOOOPPPPLLLL yes FFFFLLLLrrrr yes
IIIIPPPPLLLL yes SSSSttttPPPP no
ttttHHHHtttt ACL SSSSdddddddd yes
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Samenvatting van de menu's

Menu TAAL

Menu MACROCONFIG.

Menu 1 - BEWAKING

Menu 2 - ADJUST

Menu 2 - ADJUST (vervolg)

Menu 3 - DRIVE

Tekst Code
English LLLLnnnnGGGG

Français LLLLnnnnGGGG

Deutsch LLLLnnnnGGGG

Español LLLLnnnnGGGG

Italiano LLLLnnnnGGGG

Tekst Code
VT : Var. Torgne CCCCFFFF

Tekst Code
Var. State ------------

Freq. Ref. FFFFrrrrHHHH

Output Freq. rrrrFFFFrrrr

Motor Speed SSSSPPPPdddd

Motor Current LLLLCCCCrrrr

Machine Speed UUUUSSSSPPPP

Output Power OOOOPPPPrrrr

Mains Voltage UUUULLLLnnnn

Mot. Therm. ttttHHHHrrrr

Var. Therm. ttttHHHHdddd

Last Fault LLLLFFFFtttt

Freq. Res. LLLLFFFFrrrr

Consumption AAAAPPPPHHHH

Run Time rrrrttttHHHH

Tekst Code
Freq. Ref. - Hz LLLLFFFFrrrr

Acceleration - s AAAACCCCCCCC

Deceleration - s ddddEEEECCCC

Accel. 2     - s AAAACCCC2222

Decel. 2     - s ddddEEEE2222

Low Speed - Hz LLLLSSSSPPPP

High Speed - Hz HHHHSSSSPPPP

Gain        -  % FFFFLLLLGGGG

Stability   -  % SSSSttttAAAA

Therm. Current -  A IIIIttttHHHH

DC Inj. Time -  s ttttddddCCCC

DC Stop Current  -  A SSSSddddCCCC

Jump Freq - Hz JJJJPPPPFFFF

Jump2 Freq - Hz JJJJFFFF2222

Jump3 Freq - Hz JJJJFFFF3333

Tekst Code
Machine Coef. UUUUSSSSCCCC

RI Compens. UUUUFFFFrrrr

LSP Time  -  s ttttLLLLSSSS

DC Inj. Current  -  A IIIIddddCCCC

U/f Profile - % PPPPFFFFLLLL

PresetSpeed2- Hz SSSSPPPP2222

PresetSpeed3- Hz SSSSPPPP3333

PresetSpeed4- Hz SSSSPPPP4444

PresetSpeed5- Hz SSSSPPPP5555

PresetSpeed6- Hz SSSSPPPP6666

PresetSpeed7- Hz SSSSPPPP7777

PresetSpeed8- Hz SSSSPPPP8888

Jog Freq.  - Hz JJJJOOOOGGGG

Jog Delay   -  s JJJJGGGGtttt

Trip Tresh. NST- Hz FFFFFFFFtttt

Tacho Coef. ddddttttSSSS

PI Prop. Gain rrrrPPPPGGGG

PI Int. Gain rrrrIIIIGGGG

PI Ret. Coef. FFFFbbbbSSSS

PI Inversion PPPPIIIICCCC

Freq. Detect. - Hz FFFFttttdddd

Freq. Detect.2- Hz FFFF2222dddd

I Detection -  A CCCCttttdddd

PI Filter   - s PPPPSSSSPPPP

PI2 Ref.    - % PPPPIIII2222

PI3 Ref.    - % PPPPIIII3333

Therm. Level Alt ddddttttdddd

Tekst Code
Nom. Volt. Mot. -  V UUUUnnnnSSSS

Nom. Freq. Mot.- Hz FFFFrrrrSSSS

Nom. Mot Current - A nnnnCCCCrrrr

Nom. Mot Speed -rpm nnnnSSSSPPPP

Mot Cos Phi CCCCOOOOSSSS

Autotuning ttttUUUUnnnn

Max Freq.  - Hz ttttFFFFrrrr

Energy ECO nnnnLLLLdddd

Int. I lim FFFFddddbbbb

Dec Ramp Adapt bbbbrrrrAAAA

Switch Ramp2- Hz FFFFrrrrtttt

Type of stop SSSStttttttt

Ramp Type rrrrPPPPtttt
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Samenvatting van de menu's

Menu 3 - DRIVE  (vervolg)

Menu 4 - CONTROL

Menu 5 - ASSIGN I/O

Menu 5 - ASSIGN I/O (vervolg)

Tekst Code
DEC Ramp Coef. ddddCCCCFFFF

Intern ILim. -  A CCCCLLLLIIII

Auto Inj. DC AAAAddddCCCC

Mot. P Coef. PPPPCCCCCCCC

Sw. Freq. Type SSSSFFFFtttt

Sw. Freq. - kHz SSSSFFFFrrrr

Noise Reduct nnnnrrrrdddd

Special Motor SSSSPPPPCCCC

PG-type PPPPGGGGtttt

Num. Impulses PPPPLLLLSSSS

Tekst Code
Term Strip. Con. ttttCCCCCCCC

Type 2 wire ttttCCCCtttt

RV Inhibit. rrrrIIIInnnn

Readb/Pedst bbbbSSSSPPPP

AI2 - Mini mA Ref. CCCCrrrrLLLL

AI2 - Maxi mA Ref. CCCCrrrrHHHH

AO - Mini mA Val. AAAAOOOOLLLL

AO - Maxi mA Val. AAAAOOOOHHHH

Save Ref. SSSSttttrrrr

Keypad Com. LLLLCCCCCCCC

STOP Prior. PPPPSSSStttt

Drive Adress AAAAdddddddd

BdRate RS485 ttttbbbbrrrr

Reset counters rrrrPPPPrrrr

Tekst Code
LI2 Assign LLLL11112222

LI3 Assign LLLL11113333

LI4 Assign LLLL11114444

LI5 Assign LLLL11115555

LI6 Assign LLLL11116666

NO:Not Assigned

RV :Reverse

RP2:Switch Ramp2

JOG:JOG 

+SP: + speed

-SP: - speed

PS2: 2 Preset Speeds

PS4: 4 Preset Speeds

PS8: 8 Preset Speeds

Tekst Code
NST:Freewheel Stop

DCI:DC Inject

FST:Fast Stop

CHP:Mot. Switching

FLO:Forced Local

RST:Fault Reset

RFC:Auto Manu

ATN:Autotuning

PAU:AutoManu PI

PR2:2 Preset   PI

PR4:4 Preset   PI

EDD:External Fault

R2 Assign rrrr2222

LO Assign LLLLOOOO

NO:Not Assigned

RUN: Drive Running

OCC:Output Contact

FTA:Freq. Attained

FLA:HSP Attained

CTA:I Attained

SRA:FRH Attained

TSA:Mtr therm Lve

APL:4-20mA Loss

F2A:F2 Attain

tAd:Drive thermal

AI2 Assign AAAAIIII2222

AI3 Assign AAAAIIII3333

NO:Not Assigned

FR2:Speed Ref. 2

SAI:Summed Refs.

PIF:PI Feedback

PIM:PI Man Ref.

SFB:Tacho Feedback

PTC:Therm. Sensor

Assign AI3(codeur) AAAAIIII3333

NO:Not Assigned

SAI:Summed Ref.

RGI:PG Feedback

AO Assign AAAAOOOO

NO:Not Assigned
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Samenvatting van de menu's

Menu 5 - ASSIGN I/O (vervolg)

Menu 6 - FAULTS

Menu 7 - FILES

Menu 8 - COMMUNICATION
Raadpleeg de documentatie die bij de
communicatiekaart geleverd werd.

Menu 8 - APPLICATION
Raadpleeg de documentatie die bij de
toepassingskaart geleverd werd.

Tekst Code
OCR:Mot. Current

OFR:Mot. Freq.

ORP:Ramp Output

ORS:Signed Ramp

OPS:PI Ref.

OPF:PI Feedback

OPE:PI Error

OPI:PI Integ.

OPr:Motor Power

tHr:Motor Thermal

tHd:Drive Thermal

Tekst Code
Auto Restreat AAAAttttrrrr

Reset Type rrrrSSSStttt

Out Phase Loss OOOOPPPPLLLL

In Phase Loss IIIIPPPPLLLL

Cont. Stop SSSSttttPPPP

Therm Pro Type ttttHHHHtttt

Loss Follower LLLLFFFFLLLL

4-20 Speed LLLLFFFFFFFF

Catch onfly FFFFLLLLrrrr

Ramp Not Fall SSSSdddddddd

External Fault EEEEPPPPLLLL

Tekst Code
File State   1 FFFFIIII5555

File State   2 FFFF22225555

File State   3 FFFF33335555

File State   4 FFFF44445555

Operation FFFFOOOOtttt

Conf. Code CCCCOOOOdddd
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Index

Functie Menu's Bladzijden

Versnelling ADJUST - DRIVE 9-13

Automatische hellingsaanpassing DRIVE 12

Adres seriële verbinding CONTROL 17

Gecontroleerde stop ASSIGN I/O - FAULT 18-32

Automatische instelling DRIVE - ASSIGN I/O 12-18-26

Snelheidslus met encoder DRIVE - ASSIGN I/O 14-19-20-28

Snelheidslus met dynamo ADJUST - ASSIGN I/O 11-19-20-27

Vertrouwelijke code FILES 34

2-Draads- / 3-draadssturing CONTROL 15-23

Schakeling van motoren DRIVE - ASSIGN I/O 13-18-26

Schakeling van hellingen ADJUST - DRIVE - ASSIGN I/O 10-12-18-20-23

Schakeling van referenties ASSIGN I/O 18-25

Stroomafwaartse contactor ASSIGN I/O 19-28

Vertraging ADJUST - DRIVE 9-13

Externe fout ASSIGN I/O 26

Energiebesparing DRIVE 12

Analoge ingang AI2 CONTROL 16

Configureerbare ingangen ASSIGN I/O 18-19-20

Gedwongen lokale werking CONTROL - ASSIGN I/O 18-26

Remmen door injectie ADJUST - DRIVE 9-10-13

Schakelfrequentie DRIVE 14

Uitgesloten frequenties ADJUST 9 

Stroombegrenzing DRIVE 12-13

Begrenzing duur lage snelheid ADJUST 9

Geheugenopslag van referentie CONTROL 17

JOG-functie ADJUST - ASSIGN I/O 10-18-20-23

Verlies 4 - 20 mA FAULTS 29

Sneller / trager ASSIGN I/O 18-21-24

Prioriteit stop CONTROL 17

Thermische beveiliging motor ADJUST - ASSIGN I/O - FOUTEN 9-11-19-20-32

Soepel herstel (doorstarten) FAULTS 32

Automatische herstart FAULTS 31

Fabrieksinstelling / 
Geheugenopslag

FILES 33

PI-regeling ADJUST - ASSIGN I/O 11-19-20-27

Reset van de fouten ASSIGN I/O - FAULTS 18-21-26-31

PTC-sondes ASSIGN I/O 19-27

Configureerbare uitgangen CONTROL - ASSIGN I/O 16-19-20-28-29-29

Voorgeselecteerde snelheden ADJUST - ASSIGN I/O 10-18-20-25
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